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ELEKTRIK KUMANDALI VALFLER

(elektrohidrolik valfler)

! . |
ANAHTARLAMA VALFLERI SOREKLI KUMANDALI VALFLER
Ac/Kapat valfleri »QOransal Denetim Valfleri

»Servo Bobin valfler

»Servo Valfler

SUREKLI KUMANDALI VALFLER

#0ransal Denetim Valfleri #Servo Bobin valfler »Servo Valfler
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Hidrolik Sistemlerde Nominal Debi

P1 Py
ﬂ

4 )
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Ac kapa valfler ile oransal kontroliin saglanmaya calisiimasi

* Mobil operatér kontrol
panelinden oransal etki elde Ag kapa valflerde hiz
kontroli sadece kolun bu

etmek miimkiindur ¢linkl kilgak arahiginda
onlarin valfleri el 2) Valf hala normal miimkindir

konumda
kumandaldir. ¢ =
*  Etki sinirlidir ¢linkd strgu 1) valf / >
dizayni kademeli agilma icin orml I 3) Valf
yeterli tepkiyi vermemektedir. | konumda neredeyse tam
agik konumda
“Ac Kapa” YKV lerinislem adimlan : 4) valf tam
aglk konumda
Anahtar
| Basnc |
! [Coepe ]
1) Normal pozisyonda slirg 2) Akis yolu agilmak 3) Az bir hareket ile sorgi is hatlar
bindirmesi Ozere tamemen agik olacak.
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Uygun surgu

Oransal valf yapmak igin 2 sey
gereklidir.

Normal pozisyondan uzaklastik¢a
artan akis kesitine sahip bir
surgl

Surglyl herhangi bir ara
konumda tutabilmek (Tam strok
ile normal pozisyon arasinda).

ile oransal kontrol

“Oransal” valfte “Oransal

kontrol” artik kontral
kolunun bu genis pozisyon
2) Valt araliginda
nerdeyse saglanabilmektedir.
normal
konumda »

1) Valf
Normal
konumda

3) Valf
tamamen agik

Oransal siirgii

valf siirgiisii

A

Endiistriyel oransal vaif teknolojisi
elektronik bobinler gelistirilene kadar
yeterince uygulanabilir degillerdi.

24v

Kontroi
karti !

AVAVAN/ oo

Kuwveti T
Potansiyometre
Bobin kuvveti
+/- 10 volt
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Neden Oransal Valf ?

P Pt

A -

v Farkli basing ayarlariicin birden fazla ekipman yerine tek bir valf ile ¢oziim Uretilebilir.

Neden Oransal Valf ?

] ' '] i v L}
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v Farkli hiz ayarlariicin birden fazla ekipman yerine tek bir valfile ¢éziim Uretilebilir.

—O—
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Bazi uygulamalarda operatér hizi ve
kuvveti cevrim stiresince ayarlama
durumundadir...
Or. Operatér konsolundan.

*  Debi kontroliinde uzun borulamaya ve
basing diigiimlerine neden olacaktir.

*  Basing kontroliinde, pilot kumandali
valfler kullamlabilir, pilot valfe giden uzun
kontrol hatlar sistemin yavag yanit

vermesine ve basingta kararsizliga neden
olacaktir.

: Bu ¢éziimlerin timii hantal, zor, pahali ve dayaniksizdir (bir cok
1 sizinti noktasi), tehlikelidir (operatér uzun boru hatlan ile

: ugrasmalidir) ayrica siztemin kararliligina ve verimine zarariidir.
1
I

Hidrolik uzaktan kontrol

[ Operatorkumanda paneli | : |

ll (13
8 B

v Surekli degisken hiz kontrolii

v Siirekli degisken basing kontroli

v TUm hareketlerde yumusak kalkis ve durus

saglanabilmesi

Neden Oransal Valf ?

\

v Daha hizli tezgahlar

v Daha hassas kontrol

v Siirekli degisken ve hassas pozisyon kontroli > v Kolay ayarlama

v Uriin kalitesinde iyilesme

/
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Oransal Valflerin dezavantajlari

v Kompleks elektronik devrelerivardir

v Bzel elektrik kablolari ve soketler kullanimalidir

v Elektromanyetik alanlardan olumsuz etkilenirler

v Kullanilan hidrolik yagin ekstra temiz olmasi ve tesisatin kullanilmadan énce
yikanmasi (flushing) gereklidir

v Hidrolik ve elektrik devreleri oldukca karmagiktir

v Daha yliksek basing diisiimi sebebiyle sistem yiikii ve sogutma ihtiyaci yiiksektir

Elektrik giris = Elektrik Kuvvet
sinyali(v) Eiektrik akim 2 =
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KONUM KONTROLLU ORANSAL BOBIN

Konum dlgim

sistemi Oransal bobin
Gergek S
(6lglilen) / s
deger
Dilek\ —
degeri
UE Diizeltme
degeri
Yiikseltici

v Mekanik yada termal etkiler sebebiyle slirgii istenilen konumda olmayabilir,
konum 6&lglim sitemi ile strgliniin konumu tespit edilir ve istenilen degerle
karsilastirilarak ortaya cikan sapma , bobine iletilerek gerekli diizeltmeler yapilir.

Oransal valf teknigi ve uygulamalari

Bunu ,uygun elektronik stirlicliler ve oransal valfler kullanan analog kontrol
mihendisligi olarak tanimlayabiliriz.Yén,basing veya debi ayar degerleri analog
sinyal(voltaj) olarak sisteme girilir.
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Kapali cevrim oransal valf teknigi

Bu teknik stirekli bilgi toplayan sensérler, elektronik yiikselticiler ve kapalicevrim oransal valfler
kullanir.Makinanin elektrik kontrol sistemi programin siralamasindan sorumludur. Kentrol
cevriminde cikis degeri sensorlerle siirekli gdzlenir ve élciiliir.Referans degerden sapma varsa

kontrol sistemi bu hatay dlizeltecek sekilde yeni sinyal Gretir.
Geleneksel bir oransal valf yliksek hizli kontrol sisteminin talebine cevap veremez, burada kapali

cevrim kontrol edilen bir oransal valf veya servo valf gereklidir.

L s

‘H\-— SPS

-

ORANSAL BASINC KONTROLU

T
4,
v Alisilagelmis basing valflerindeki elle ayarlama mekanizmasi burada yerini

elektriksel ayar mekanizmasina birakmistir

v 1...3 I/dak’ lik gibi dusiik debilerde direk kullanilirlar. Buyik debi gecirgenligi

gerektiginde ana valf ile birlestirilerek n kumanda valfi olarak kullanilirlar.
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POT;
9 volt KUVVET

asing

AKIM

Ornek / Oransal Basing Emniyet Valfi (Actk Cevrim)

Konum kontrolstiz
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Ornek / Oransal Basing Emniyet Valfi (Kapalh Cevrim)

Konum kontrollu

Ornek / Oransal Basing Emniyet Valfi (Kapali Cevrim)

m—‘mmiﬂmmmg
i

Konum kontrolli ve entegre elektronikli
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Py
|
EK:VV‘ —¢ ] Konum kontrolstiz
==
P-——
l
IZ#EKVV\ —‘ = Konum kontrolli
=
D Pl
]
E .4 . -
Konum kontrolli ve entegre elektronikli
T

ORANSAL AKIS KONTROLU

v Elektriksel olarak ayarlanabilen kisma valfleridir, acik konumdan kapali

konuma kademesiz gecis saglanir. ' It
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Ornek / Oransal Akis Kontrol Valfi (Agik Cevrim)

Konum kontrolstiz
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Ornek / Oransal Akis Kontrol Valfi (Kapali Cevrim)

Konum kontroll( Konum kontrollli ve entegre elektronikli

ORANSAL YON KONTROLU

... .—;_'._;l';_.; X

— T H—

# Bu valfler bir oransal kisma valfi ile bir yon denetim valfi islevini tek bir elemanda toplar

—o—



PDF Compressor Free Version

Ornek / Oransal Yon Kontrol Valfi (Acik Cevrim)

wW—2%2 W

—._i—

a|-3(— a|0|b —{1 b Diisiik dogiruluk orani ile bu valf gok hassas
! —;_}— ' uygulamalar igin kullanifamaz . Bu valfi

Elektrikli ayarlanabilen bir kisma valfiyle
beraber galisan bir YKV gibi disiinebilirsiniz.

Konum kontrolsiiz

Ornek / Oransal Yon Kontrol Valfi (Acik Cevrim)

0y

Konum kontrolsiiz




PDF Compressor Free Version

Ornek / Oransal Akis Kontrol Valfi (Kapali Cevrim)

Konum kontrolli Konum kontrollii ve entegre elektronikli
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SERVO BOBINLi VALFLER

Xl‘
o

‘/Bu valflerin konstriiksiyon prensibi, oransal denetim valflerinin
gelistirilmesiyle ortaya gikmistir

v Surgli daima konum kontrolliiddir.

\/Dﬁnﬂg yayina kargi sadece tek bir bobin ¢aligir.

\/Si.‘lrgij orta konumdayken bobin %50 oraninda enerjilendirilir.

v Déniis yayinin sirgliyli itmesiyle emniyet konumu colan 4. konuma gecis gerceklesir.

37

Siirgii - Gomlek Prensibi

I 1

Govde

Celik Gomlek
(kovan)

Surgu

AN
‘/Slﬂr tagma olmasi sebebiyle hareketsiz bolge yok.

v Surgli ve stirgliniin icinde hareket ettigi celik kovan cok dar toleranslardaislenir

e

Fr
-
S
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‘/Slflr tasma tasmanin kalitesi “Basing kazanimi” ile ifade edilir.

v Grafigin egimi ne kadar yiksek ise sifir tasma o kadar hassastir.

v kaliteli bir sifir tagma icin yag kirliligine dikkate etmek gerekir.

-] L] -3
Direk kumandali NG6 — NG10 Servo Bobinli Valfler
AB
Wt XL
I T 3
P —=
A B E O oC) o e}
Al L= ]
\”1—:_: 17T 4 | D 3
PT
i
| Servo solenoid Limit frequency at a / _ — s
valve Bfmgnal amplitude _{J_\)
1 G
NGB, directly 120 Hz i
pilat operated
AR T
NG10, directly B0 Hz
pilot aperated
. ! Size NGB NGO
NG16 and NG25 | 40 Hz | |
pilot operated Solenoid aow BOW ‘
INGS HRY 200 Hz Qe 40 ¥min 100 lrmin
L . lAp=5bar
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NG6 Yiiksek Yanit Valfi (High-response)

A B

RN~

PT

v’ Bu valfler diger Servo bobinli
oransal valflere gore

karakteristik dinamik degerleri

cok daha yiksektir.

v Bu valflerin stirglisiinii iten ve geken konum kontrolli ¢ift stroklu bobinlerivardir.
4 Emniyet konumu yoktur, enerjisiz konumda yaylarsirgliyi sifir tagsmali merkez

konumda tutar.

Pilot kumandal Servo Bobinli Valfler

=

(=)
&
@
0O

b i
—ig
o
L
Oa
0
0
ais)
|

Size Qmax at Ap=5 e % 2 | ]
NG10 85 I/min = .
NG16 120 I/min ' - \_ ' 3 |'
|
NG25 370 l/min
T T

¥ .
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Katric Tipi Servo Bobinli Valfler

Oypay bel Ap=5 bar

i NG25 190 Vmin

NG32 380 lfmin

NGS50
——] *—]‘
T
—e \ -

|
4
Pilot Valve
A

B

750 Vmin

[
0 H
H
<

SERVO VALFLER

A, B

[0 X b Bl

Pl

v Servo bobinlivalflere gére daha tstiin dinamik dzellikler sahiptirler.

v 1940’ dan bu yana havacilik sanayinde kullaniimaktadirlar.

4 endistriyel uygulamalardayag kirliligine karsi cok hassas olmasi sebebiyle yavas yavas

yerlerini servo bobinlivalflere birakmiglardir.
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Kullamm alanlari

Servo Hidrolik sistemlerin endistriyel uygulamalari gegen 20 yil icerisinde baslamistir.
Endustrideki genel uygulamalara baktigimizda

v Blytk imalat tezgahlarinda- Ana tahrik mili ve pozisyon kontroliinde,
v Endistriyel Robotlarda- Genel de agir malzemeler icin,
v Celik imalat Endistrisinde-

v Gemi Endustrisinde- Yon tahrik sistemi, Motor Kontrol sistemi,

v Test ekipmanlarinda-Deprem test makinalari,Malzeme test makinalari,
v Bliyik Preslerde,

v Bir cok egitim amagli simiilatdr'de ve 6zellikle eglence amagli makinalarda

Jet Boru tipi Yiikseltici

O Psy

v Giristen alinan 1 I/dak’ dan daha kicik debili kontrol
yagi esnek bir tipten gegerek yliksek hizla bir noztilden
gecer. Bu nozulin karsisinda yaginda carpmasiyla statik
Pe=01W basincin olustugu iki adet karsilama nozull vardir, Jet
borunun sapmasiyla orantiliolarak, karsilama
nozillerinde farkli basinglar olusur. Bu basing farki
slirglinun iki yanina etki eder.

v Jet boru, etrafina yerlestirilmis bobin alaniyla, tork

Py=100W

motorunun armatiriddir. Sapmanin yoni alan kutbu

(polarity ) ile belirlenir

|

Y
>4
—a H—
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Pe=01W

Noziil - klape tipi Yiikseltici

v Cogu servo valflerde bu prensip kullanilir.

v ana akistan iki sabit kisma deligi ile ikiye bolinerek

alinan kontrol yagi, karsilikliduran noziillerden gecerek,

yuksek hizla ortadaki klapeye carpar. Klapenin

sapmasina orantiliolarak noziillerin girisinde farkl
basinglar olusur. Bu basing farki ana kademedeki

surglinun iki yanina etki eder.

Ornek-1

v On kumandasi noziil-klape yiikselticisidir.
v Ana stirgliniin konum geri beslemesi, spiral

bir yay yardimiyla mekanik olarak yapilir.
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Ornek-2

v On kumandasi noziil-klape yiikselticisidir.
v iki noziil ana kademe siirgiisiinde hareket
edebilir bir sekilde yerlestirilmis ve bdylece

hidrolik bir geri besleme saglanmistir

i

v Yiiksek debiler250 I/dak’ ya kadar.
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HISTERESIZ

(Geri déniis hatasi)

Histeresiz : Herhangi bir kontrol elemaninin Min..Maxve Max..Min araliklarinda calistiriimasi
ile ayni ¢ikis degeri elde edilmesinde ortaya ¢ikan giris sinyalleri arasindaki farktir.

¢ a
,m Hyst 3. 6% st 02. 1% ﬁ
Ue N
Ug
wE Ve

v Acik cevrim cahsan valflerde Histeresiz deferi %4..9%66 mertebelerine ulasabilir

v Kapali cevrim valflerde “Histeresiz” genelde %0.5'in altindadir

Cl = P control valves | Servo sol vahes
without pos. with pos.
control control’
Feyutoresas = & = 1% % 05% = 08%
Itypecally = 0.2%) (typecally 5 0.1 )
SURGU GEOMETRISI

=

E

-

= /

_®—' ki
E—T
/ i
3
/ =l
- = X |
—
/ PI
P—=BW
A—=1

0] ® ® ®

v Stirgii geometrisi, valfin sinyal/akis karakteristigini dogrudan etkiler.

¥" 1 ve 2 numarali efiri tercih edilse de imalat kolayli agisindan 3 ve 4 daha ¢ok kullanthr.
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v NG6- iSO 3 bir valfin 3 farkl debi gegirgenligine sahip ¢esidi vardir ¢entikler
biyldikce gecen debi artar

5 bar @ -
A
=m:n 15 It/dak. L A
)
AL BT
—.%_M- 26 It/dak. g ? P T

10 bar

=

Sifir

Bir sﬁfgihﬁh ge@frmﬂ!iﬁl basitce centiklerinin ne kadar biiyiik oldugunu gésteren
bir ffadedmzmdk ik bir stirgii sadece 26L/dk ya kadar ohﬂ debflerile I:uuamlaéak
diye bir kural yoktur.

* Sirgi gecirgenligi : siirgli tam agikken ve toplam basing diisiimii 10 bar iken gecirdigi debiyi gosterir.
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Characteristic curves (measured with HLP46, 1 =40 °C + 5 °C) NS6
7 I/min nominal flow at 10 bar valve pressure differential 15 I/min nominal flow at 10 bar valve pressure differential
30 — 30 —
P-A/B—=T P+A/B-T 3
or or
s 1 PsB/AT ;
Im PB/AT /, L2 —B/AT 3
£ Z s £ /)
= / / = / vy 1
z A1 ; g P ///
EG 10 7 5/* 3 T 10 //? —
= Aé
] 0 j
20 30 40 50 60 70 80 90 100 20 30 40 50 &0 70 80 90 100
Command value in % — Command value in % —

30 I/min nominal flow at 10 bar valve pressure differential

50 o _: Yy BI—'» T 1 Ap=10 bar constant
4 2 Ap=20 bar constant
40 or A 3
1 PoB/ALT 5 3 Ap= 30 bar constant
£ 30 ) 2 4 Ap= 50 bar constant
E 5 Ap=100 bar contant
= 20
g
(il
10 Ap = Valve pressure differential (inlet pressure p, minus load
pressure p, and minus retum pressure py)
0
20 30 40 50 60 70 80 90 100
ICharacteristic curves (measured with HLP48, 1 =40°C £ 5 °C) NS10
30 I/min nominal flow at 10 bar valve pressure differential 60 I/min nominal flow at 10 bar valve pressure differential
70 1 10 1
P-A/B-T P—=A/B-=T
60
or 5 N 80 or 3
T s0 P=B/A—T 4 I P=B/A=T A2
g a0 3 £ 60 ,% ?
= =
E A 1 = /
3z 30 - z 40 =
E 20 (1 /
20
10
_—
20 30 40 50 60 70 80 90 100 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Command value in % — Command value in % —
1 4Ap=10 bar constant Ap = Valve pressure differential (inlet pressure p, minus load
2 Ap= 20 bar constant pressure p, and minus return pressure p;)
3 Ap= 30 bar constant
4 Ap= 50 bar constant
5 Ap=100 bar contant
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Performance limit, neminal flow 30 I/min

P=A/BT
or
70 PB/A=T |
&0
50 — 7
T
£ 40 /r 6
£ /1
E 30 2
3 /, $
T 20 /___.__ 3
Y = :
0

0 50 100 150 200 250 300

Valve pressure differential in bar —

1 Com. value=40%
2 Com.value=50%
3 Com. value =860 %
4 Com. value = 70 %
5 Com. value =80 %
6 Com, value =90 %

7 Com, value=100 %

Performance limit, nominal flow 60 I/min

P-A/B-T
or
100 PoB/A=T
90 e
80
T' 70 /h\
£ 60
-EC: ,(—'\. —— 7
= s.; —
4 ——— —
5 % /-\__ — g
w i — Tt
i, S 3
10 $
0
0 50 100 150 200 250 300

Valve pressure diferential in bar —

If the performance limits are exceeded then flow forces oceur
which lead 1o uncontrolled spool movements,

NOMINAL DEBI

Qnom

T

Qpom

+

A p=35 bar

A B

A p=35 bar b
p T
Ll

¥ Oransal valflerin nominal debisi AP=10 bar icin verilir

¥ Servo valflerin nominal debisi AP=70 bar igin verilir
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Negatif tasma Pozitif tasma
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CEVAP SURESI ( response time)

i Cilug sinyall

v Valfin giris sinyal degismelerine karsilik hizli cevap verme kabiliyeti hakkinda bilgi
verir. Kisaca harekete gegcme veya intibak zamani olarak tanimlanir. Bir baksa deyisle
giristeki bir sinyal degismesine cevap vermesi icin gecen siire olarak ifade edilir.

Boda disgram
m* “dfh = 20 fog e
B r——— T
o 11
il 1 — e
i 1 GMFmﬁ
A
At —
- . \
| 1
75 [ 7/ \
| — ——f —hy
—
* " E
- - -~ Oransal valf

Gty ainval censan % 10V max

Characteristics Proportional control valves
without pos.
control

Limit frequency =50 Hz

FREKANS CEVABI

Valf kontrol gevriminin lineer olmayisi
nedeniyle frekans cevabi sinyal genliginin bir
fonksiyonudur. Sistemin dinamik davranisg
acisindan en uygun bdlge -3 dB karsilikgelen
frekansa kadar olan bdlgedir. Bu frekans
genellikle kirilma frekansi veya sistem frekans
araligini gosterir. Geri beslemeli denetim
sistemlerinin kararliligi agisindan genlik
oranindaki diisls kadar bu faz gecikmesinin
dnemi de blylktur. Faz gecikmesi ne kadar
artarsa sistemin kararlilikagisindan denetimio
kadar zorlagir.

Servo solenoid vah Ser

= 200 Hz = 250 Hz

66
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SIMETRIK SURGU

o

I

>
L
>
m
>
w

i

b
-
-
-
-
-
}

B 10

0 8 € 4 =2 0 2 4 8
*Ue V]

Ve V]

V' Simetrik siirglide P-A, B-T veya P-B, A-T gecisleri esittir

v Bu slirgli tipi ¢ift pistonlu silindirler, hidromaotorlar igin uygundur

ASIMETRIK SURGU

Ueg VI 0 *Ug [V]

v Asimetrik siirgii tipinde P-A=Q iken B-T=Q/2 olur

v’ Bu sayede Gzellikle diferansiyel silindirlerin kontrolii daha diizgiin yapilabilir

—o—
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Tipik oransal valf kartinin (amfisinin)
blok diyagrami

1 " 2 oul sdce
* “Giris sinyali” oransal KOMPANSATOR(
valfi sirmek icin karta A
basitce yol gosterir: ne ,D J a

TOPLAYICI soBiN sinicl pevre
[SUMMATOR}

seviyede (%0-100) ve =
hangi yonde (¢ift bobin il

siNyaLi
stiren amfilerde). _—— Q — { i

L

—
KAZANC
_E] can) [ 4

Oransal Valf Rampa ve Kazang ve Sifir
Ayarlamalari

Oransal valf karti (Harici veya OBE) tizerinden 3 temel ayar yapilmasi mimkiindir

v Kazang (Gain) ayari, sinyal/debi egrisinin egimini belirler
v Sifirlama (Zero) ayari, sinyal gecisindeki simetriyi saglar

v Rampa ayari, kalkis ve durus sinyallerinin yumusatilmasini saglar

v Tum ayarlar, kart tzerindeki potansiyometreler araciligiyla yapilir

4 Herhangi bir islem yapilmadan énce mutlaka kullanim kilavuzu incelenmelidir

—o—
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Rampa jeneratorii

Ayar noktasid
Ayer noktes 2 e
sectlen Ayar noktas: 3 sacilen

! zagilen
avar nokiasi 1
secilen

Tim &yar noktalan
engellenmis

Babin akam [debl)

. R.arnp.a j.eneratorlerl giris R
sinyalininsert (adim) eldeedilen /2idesdilen
degisimlerinidaha
yumusak ciktilara cevirir.
Bu durum kullanicinin
(aktuatdriin) hizlanma ve
yavaslamasini etkiler
(ivmelenme)

Ayar noktasi 4
Ayar nokiasi 1 eide edilen

elde edilen

Bobinakimi (debi)

Allstop

KONUM ASIMI -1—n
(Ciinkiiakig aminda durmaz)

Kazang Ayari

100% fﬂ:nﬂnum} kazang

Kart {amfi) grkags
'Y /—/
0% )0% Kazang
A
[ P S LT L .
1 I
1
1 ]
1 I
1 ]
1 ]
: . o G SHyal
60% 100%
*  Kazang ayar operatoriin sinyal girisi igin
kullandig) ekipmanin (potansiyometre Kazang ayari yapmanin nedenleri
diigmesi, joyistik, PLC ¢ikisi.vb) %100 *  Kartivalfe gore kalibre etmek
de, bu degere karsilik gelen kartin +  Sistemin max hizinin istenilen seviyede

maksimum istenen kart ¢ikisini elde
etmeye yarar.

sinirlanmasi

*  Farkli alan oranl silindirlerin gidis ve doniis
* %100 e karsilik gelen bobin akim hizlarini esitlemek

QrEren, AR *  Degisken girig olmadiginda sistem hizini

ayarlamak

v Ozellikle kazang ayarinin bilingsizce artinilmasi, cok ani hareketlere ve dolayisiyla kazalara sebep olabilir
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HISTERESIZ

(Geri déniis hatasi)

Histeresiz : Herhangi bir kontrol elemaninin Min..Maxve Max..Min araliklarinda calistiriimasi
ile ayni ¢ikis degeri elde edilmesinde ortaya ¢ikan giris sinyalleri arasindaki farktir.

¢ a
,m Hyst 3. 6% st 02. 1% ﬁ
Ue N
Ug
wE Ve

v Acik cevrim cahsan valflerde Histeresiz deferi %4..9%66 mertebelerine ulasabilir

v Kapali cevrim valflerde “Histeresiz” genelde %0.5'in altindadir

Cl = P control valves | Servo sol vahes
without pos. with pos.
control control’
Feyutoresas = & = 1% % 05% = 08%
Itypecally = 0.2%) (typecally 5 0.1 )
SURGU GEOMETRISI

=

E

-

= /

_®—' ki
E—T
/ i
3
/ =l
- = X |
—
/ PI
P—=BW
A—=1

0] ® ® ®

v Stirgii geometrisi, valfin sinyal/akis karakteristigini dogrudan etkiler.

¥" 1 ve 2 numarali efiri tercih edilse de imalat kolayli agisindan 3 ve 4 daha ¢ok kullanthr.
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Olii bolge kompanzasyonu

Normal konum ‘Baslama’ konumu

/ ~1% lik giris sinyali ¢ikigin hemen uygun
/ ( yonde “Imin” seviyesine atlamasin

= Bu ayar, giris sinyalinin
karta ilk ulastiginda W
stirgtintin direk olarak \"“‘“-—_-lﬁx
baslama konumuna \\ B

ecmesini saglar. Bu J Lt

f;piratéri.in ggirdi Girig Sinyali F, Ry
cihazindan tutarl bir /4
baslangic noktasi elde f/
etmesini saglar.

saglamaktadir.
E

el Blii bilge

Debi

Gk

Akimdaki bu atlama stirgtintin 6lii noktayi
atlanmasini saglamaktadir

Ardasik titresim sinyalleri

(2) ... fakat alom azalirken valf karekteristigi bu egriyi
takip eder.

a
£ \. /'///
§ /{\ (1) Akim arttiginda valf
3 /’ ~ karakteristigi bu edriyi
3 \\\W . takip eder.

| &

T Akim

*  Dither “titresim” devresi islenmis I
(3) Buda su anlama gelmektedir, ayni bobin akim degerinde, azaliyor veya

giris sinyalinin tizerine kiigiik 2 o AR
. £ . . rtiyor ol bagh ol likta herhangi bir yerde
salimmlar ekler. Bu titresim sinyali :jﬂm:ommm Sl el sl lonen el R

sirgiinin “vizildamasini” saglar ve
valf govdesine siirgliniin yapigmasini
engeller

Solenokd Curent {fast tace}

Titresim sinyallerini olgmek icin tzel
ekipmanlar gereklidir ama rahatga bobin
ugultusunu duymaniz mimkin olabilir.
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Oransal Kart Ozellikleri / i¢ Yapisi (Dither)

Dither generator

Final stage

Proportional solenoid

Ly

=Y

v Bobin ve siirgliniin govdeye yapismamasi igin kartin icerisinde 400..1200 Hz frekansindaki

sinyal gonderilir

v" Bobin ve stirgli, bu kadar yiiksek frekansi takip edemez, ama takip etmeye calisir

v" Oransal valf bobinleri, dither czelligi sebebiyle “vinlama” yapar

Toplayici ve bobin siirlis adimlari

L]

Titrestirici, oIt bolge
kompansatdr atlayigi ve
yumusatiimis giris
sinyalleri toplanarak
sonug bobin siirlis
adimlarina génderilir

Eski basit biyk rezistorlerin
isinmast gibi, ilk amfi kartlarda
bilyiik sogutma kanatlari vardi

¢linkii bobin stirts
transistorleri de cok isinirdi.

Yari iletkenler (Giig
transistorleri gibi bobin
akimini kentrol eden) agin
1sinma neticesinde aniden
bozulabilirler ve deyim olarak
“yandi” denir.
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ENABLE Fonksiyonu

Enabling | [_SIEIE —_—

e e e e e e

Final stoge

| |

i |
v Baz oransal valflerin galismasi igin C ucuna 14..32V DC voltaj gonderilmesi gerekir
V' Bu bzellik, acil durdurma veya emniyetli calisma maksadiyla kullanilir

v Bu dzellik opsiyonel olarak sunulmaktadir. Burada sunulan emniyet fonksiyonu kesinlikle CE

Makina Direktiflerinde tarif edilen giivenlik Gnlemlerinin yerine gecmez

Bazi Pratik Bilgiler (Kilit Valfleri)

B B
o 0l
I T 1

L A E‘___’_E@,A WL
s
& \ * %
A B
AL RS

— ——

8 Pl [T b
¥" Oransal valflerle birlikte ikiz kilit valfi KULLANILMAZ

V' Marici pilotlu cek valfler W siirgii ile birlikte uygulamr
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